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El M.l. Erick Alejandro Gonzalez Barbosa nacié Guanajuato Gto. México, en 1982.
Obtuvo el titulo de Licenciatura en Ingeniero Mecanico en el afio 2006 y el grado
de Maestro en Ingenieria Mecanica con especialidad en Disefio Mecanico en el
2008 ambos por parte de la Universidad de Guanajuato. Estudios de Doctorado en
Ingenieria Mecanica, en el area de Disefio Mecanico en combinacion con
Mecatronica del ano 2009 al 2012, DICIS, UG. Titulacion pendiente.

Actualmente es docente adscrito a la Coordinacion de Ingenieria Electromecanica
del Instituto Tecnoldgico Superior de Irapuato. Obtuvo el perfil deseable PROMEP
en el afno 2013. Dentro de los principales intereses de investigacion se encuentra
el analisis y disefio de sistemas electromecanicos y mecatronicos.

Lineas de generacion y aplicacion del conocimiento
Andlisis y sintesis de Sistemas Mecanicos

Publicaciones en revistas

1. M. A. Gonzalez-Palacios, E. A. Gonzalez- Barbosa and L. A. Aguilera-Cortés. “A
SIMULATION SOFTWARE ON SERIAL MANIPULATORS”. Engineering with
Computers, ed. Springer. January 2013, Volume 29, Issue 1, pp 87-94. ISSN:
0177-0667.

2. José-Joel Gonzalez-Barbosa, Juan-Bautista Hurtado-Ramos, Francisco-Javier
Ornelas-Rodriguez, Angel lvan Garcia, Gerardo Atanacio-Jiménez, Erick-Alejandro
Gonzalez-Barbosa. FUSION DE DATOS DE UNA PLATAFORMA
MULTISENSORES. Revista Electronica en Ingenieria Mecanica ISSN 1870-1264
© DMMITQ Vol. 20, pp. 1-11, JUNIO 2012, QUERETARO, MEXICO.

Publicacion en congresos internacionales

1. M. A. Gonzalez-Palacios, E. A. Gonzalez- Barbosa y L. A. Aguilera-Cortés.
Publicacion de articulo en congreso internacional IMECE organizado por ASME,



en el area de avances recientes en software, y con titulo “SnAP: A Comprehensive
Software Package for the Simulation of Serial Manipulators”. Se logro la
presentacion del mismo durante la asistencia al congreso, realizado en la ciudad
de Boston, Massachusetts, USA, del 31 de Oct. al 6 de Nov. del 2008. Articulo
orientado a la sintesis, simulacion, control y solucion cinematica de manipuladores
seriales.

2. M. A. Gonzalez-Palacios, E. A. Gonzalez- Barbosa y L. A. Aguilera-Cortés.
Asistencia y participacién a la conferencia técnica internacional del ASME District
E denominada: Early Career Technical Conference (ECTC), con el articulo: “An
Interactive Software Package for the Simulation of Serial Manipulators”, durante
los dias 17 y 18 de Abril del 2009, en Arlington, Texas, USA. Articulo orientado a
la interface grafica y dispositivos de control utilizados en la comunicaciéon PC-
Prototipo serial.

3. M. A. Gonzalez-Palacios, E. A. Gonzalez- Barbosa & L. A. Aguilera-Cortés.
Publicacién de articulo y presentacion del mismo en el congreso internacional
organizado por ASME- IDETC/CIE, en el area de manipuladores espaciales “A
Novel Numerical Method to Solve the Inverse Kinematics of 3R Manipulators™.
Washington USA, del 28 al 31 Agosto del 2011.

4. Angel-lvan Garcia-Moreno, José-Joel Gonzalez-Barbosa, Francisco-Javier
Ornelas-Rodriguez, Juan-Bautista Hurtado-Ramos, Alfonso Ramirez-Pedraza, and
Erick-Alejandro Gonzalez-Barbosa. Automatic 3D City Reconstruction Platform
Using a LIDAR and DGPS, lldar Batyrshin and Miguel Gonzalez Mendoza (Eds.).
Advances in Artificial Intelligence, 11th Mexican International Conference on
Artificial Intelligence, MICAI 2012. San Luis Potosi, Mexico October 27—-November
4, 2012. Proceedings, Part 1.

Publicacion en congresos nacionales

1. Ledesma-Orozco E., Vidal-Lesso A., Cortés-Pérez A.R., Villalobos-Llamas G.,
Gonzalez-Barbosa E.A., “Analisis Teorico-Experimental y Simulacion Numérica de
la Flexion Inelastica”, con referencia A4_105. Congreso SOMIM 2010 Monterrey
Méx.

Formacion de recursos humanos

1. Larrazabal Castafieda Luis Antonio, (2013), ANALISIS MICROMECANICO
DE UN ACELEROMETRO BIAXIAL PIEZORESISTIVO FABRICADO EN
TECNOLOGIA MEMS, Tesis de Licenciatura, Coordinacién de Ingenieria
Electromecanica Instituto Tecnoldgico Superior de Irapuato.

2. Colaboracion en la revision de articulos para la revista Computer Applications

in Engineering Education CAEE, editorial Wiley. Del aio 2009 al 2011.

a. |D CAE-09-115: “Remote Laboratory for Marine Vehicles Experimentation”
sometido a publicacion para la revista en Nov. 2009.

b. ID CAE-10-136: “Design and implementation of intelligent systems with
LEGO Mindstorms”, sometido a publicacién en Nov. 2010.



c. ID CAE-10-177: “PREOP: A Successful Approach to Introducing Robotics
Into Introductory Computer Science Courses”, sometido a publicacién en
Enero 2011.

d. ID CAE-10-153: “Java Software Platform for the Development of Advanced
Robotic Virtual Laboratories”, sometido a publicacion en Feb. 2011.

3. Revision de articulo DETC2011-47818 con titulo: “Design of Non-
Anthropomorphic Robotic Hands for Anthropomorphic Tasks”, para congreso
ASME IDETC/CIE 2011, celebrado del 28 al 31 de Agosto del 2011.



